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PRECAUCIONES

P BDBDBDDBD

Los componentes y circuitos integrados que usa este decodificador son sensibles a la electricidad
estatica. No toque los componentes. Antes descarguese a tierra tocando algun objeto de metal
(radiador, etc).

Cualquier trabajo de instalacién o soldadura debe ser realizado con la locomotora fuera de la via.
De esta manera se evita que algun dispositivo que no esté correctamente aislado pueda dafar el
decoder.

El termocontraible es una proteccion del decoder. No debe ser removido. La remocién de esta
proteccion invalidara la garantia.

No haga presion o ejerza fuerzas sobre la placa del decoder, este posee pistas de conduccion
sumamente finas que podrian dafarse.

Por su seguridad, utilice siempre centrales digitales o centrales de control que posean fuentes
con doble aislamiento.

No exponga el decoder a condiciones de humedad ya que podrian oxidarse las pistas expuestas
y generar un mal funcionamiento.

No suelde cables al decoder. La soldadura de los cables se realiza con instrumentos especiales.
En el caso que se suelte un cable o le quede demasiado corto recurra a un distribuidor. La
soldadura de los cables por terceros invalidara la garantia.
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Uso previsto

EL RLT1001 y el RLT1001 estan exclusivamente disefiados para ser utilizados en trenes eléctricos
en miniatura. Estos decodificadores deben ser colocados en locomotoras con motor de corriente alterna
(RLT1001) y locomotoras con motor de corriente continua (RLT1100), recibir paquetes codificados en el
formato DELTA, MM2 (Motorola) o0 DCC (NMRA) a través de la via. Con la informacién recibida el decoder
controlara las luces, funciones especiales y el motor de dicha locomotora. Cualquier otro uso o0 uso
inapropiado invalida la garantia.

Como usar este manual

Aun si usted no tiene una formacién técnica especializada, este manual proporciona instrucciones
paso a paso para garantizar correcta instalacion y operacion de este decodificador. Antes de empezar, le
aconsejamos que lea todo el manual, en particular el capitulo relativo a las instrucciones de seguridad y las
preguntas mas frecuentes. Conserve este manual para que pueda resolver y solucionar problemas en el
futuro o si desea traspasar este decodificador a otra persona.

En los casos donde las instrucciones/CVS sean exclusivamente para un decoder, se indicara en ese
parrafo el modelo para facilitar la comprension.

Si no hay ninguna indicacion, se debe interpretar que es valido para todos los decoders citados en
este manual.
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Instrucciones de seguridad

Tenga cuidado al cortar los cables las herramientas de corte pueden tener extremos afilados y pueden
causar lesiones graves. Las herramientas visiblemente dafiadas pueden causar dafios imprevisibles.

Riesgos Hectricos

Cuando conecte el decodificador debera tener especial cuidado para evitar las siguientes
situaciones:

- Tocar la fuente de alimentacion o los componentes conectados, tocar los componentes cuando el
decodificador esta conectado, produce mal funcionamiento del mismo.

- Corto circuitos, conectar el circuito a otro voltaje diferente al que se especifica.

- Alta humedad, la condensacion puede causar lesiones graves debido a una descarga eléctrica. Montaje
del modulo sélo deberia hacerse a puerta cerrada, en habitaciones limpias y secas

- Usar el conectar al modulo dispositivos de baja potencia para los cuales este modulo ha sido disefiado
s6lo utilizar certificados transformadores.

- Solo conectar transformadores y soldadores aprobados en tomas instaladas por un electricista
autorizado.

- Respete las necesidades de diametro del cable.

- Utilice sélo partes originales si tiene que reparar el modulo.

Tocar el material inflamable con un soldador caliente puede causar un incendio, lo cual puede resultar
en lesiones o la muerte por quemaduras o asfixia. Conecte el soldador o la estacion de soldadura solo
cuando sea necesario. Nunca deje el soldador caliente sin prestarle la suficiente atencion.

Riesgo de quemaduras

Un soldador caliente que toque accidentalmente su piel puede causar quemaduras. Como medidas
de precaucion:
- Siempre coloque el soldador sobre un soporte adecuado.
- Eliminar el estafio de la punta del soldador con un trapo himedo o una esponja gruesa.
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Detalles operativos

El decodificador esta disefiado para reconocer en modo digital los formatos DELTA, DIGITAL
(Motorola Il) y DCC y en modo analdgico. El decoder RLT1000 puede manejar un motor de corriente alterna
(CA) y el doceder RLT1100 puede manejar motores de corriente Continua (CC) . Cuando se energiza la via
el decoder valla los datos digitales enviados por la unidad central y recoge solo los que estan destinados
para su direccion, con estos datos controla el motor la locomotora y las caracteristicas de conduccion e
iluminacién. En analdgico se controlan algunas funciones pero puede ser que determinadas caracteristicas
del decoder no puedan ser controladas.

El decodificador puede operar con el formato DELTA (Motorola 1), pero algunos parametros y el
control de las funciones estan limitados.

Es posible programar la direccion sin sacar la locomotora de la via en si se utiliza DCC o Motorola Il
pero solo se pueden leer los valores de configuracion internos (CVs) si se utiliza el modo DCC.

En modo Motorola se pueden generar 15 pasos de velocidad y en modo DCC se pueden generar 14,
28 0 128 pasos permitiendo este ultimo un control de conducciéon mas suave.

En modo Delta las direcciones estan limitadas a 15 y en modo MM2 se pueden usar 255 direcciones y
en modo DCC se pueden elegir hasta 10000.

El reconocimiento automatico del modo analagico o digital

El decodificador se puede utilizar tanto en modo analdgico con corriente continua o con corriente
alterna. Al poner la locomotora en los rieles el decodificador reconoce autométicamente si debera trabajar en
forma analdgica o digital, CC o CA y establece el modo de operacion correspondiente.

En modo analégico el decodificador reacciona en forma proporcional a la perilla de comando. La
iluminacién esta siempre encendida indicando la direccion de viaje. Encender o apagar la iluminacion y las
funciones no es posible.

Es posible que en algunos casos el decoder pueda, debido a niveles de tension inadecuados en la
via, reconocer el modo digital como una sefial PWM haciendo que la locomotora se comporte en forma
inapropiada. Si se encuentra en esa condicion, se recomienda inhabilitar el modo analégico utilizando el CV
correspondiente.

El modo Analagico

En caso de conectarse a un regulador analdgico tanto en CA como en CC, el decoder comenzara a
controlar la velocidad siguiendo la posicion del regulador.

El modo Digital

El decoder puede analizar cualquier tipo de paquete digital en forma indistinta, es decir que puede
recibir tanto informacién digital DCC, como Motorola | 0 Motorola Il. Es necesario prestar especial atencién en
las centrales multiprotocolo y evitar ya que exista otra locomotoras con la misma direccién y diferente
protocolo, porque el decoder reaccionara a ambos protocolos generando resultados de conduccion
imprevistos. Es recomendable deshabilitar los protocolos digitales que no deseen ser utilizados.
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El manejo del motor
Frecuencia de uso

El decodificador RLT1100 esta disefiado para controlar el motor mediante una tecnologia PWM
(modulacién de ancho de pulso) con una frecuencia configurable en 20KHz para motores de Corriente
Continua Estandar o 40Khz para motores de corriente Continua de alta Eficiencia la cual se puede elegir
desde un CV. El decoder RLT1001 utiliza una frecuencia del orden de los 100Hz para controlar el motor de
CA.

Marcha Lenta

Para el control de marcha lenta y control de carga el decoder RLT1100 cuenta con un control del
tipo PID que puede ser configurado mediante los CVs correspondientes. La marcha lenta no esta
disponible en motores de CA (RLT1001)

Funciones

Las funciones se activan pulsando los botones correspondientes en la Central Digital. La cantidad de
funciones que el decoder puede manejar, depende exclusivamente del protocolo utilizado. Si se usa el
protocolo DCC se llegaran a controlar hasta 28 funciones. Usando el protocolo Motorola se controla 4
funciones. El modo Delta no permite manejo de funciones. Mediante el uso de CVs es posible mapear las
funciones, asignando la funcién activa que salida. También es posible asignar a cada salida una efecto
especial, por ejemplo efecto aleatorio, o luz de fluorescente, parpadeo, o encendido progresivo, etc. Cada
salida tiene una opcion para controlar el tiempo entre que se recibe la el comando para ejecutar la funcién y
el comienzo de la ejecucion de dicha funcion. El nivel de tension de salida puede ajustarse en todas las
salidas en forma independiente.

lluminacion Frontal/Trasera

La iluminacién puede ser activada o desactivada pulsando la FO o funcién luz de la central digital.
Cuando la iluminacién Fontal/Trasera esta encendida indica la direccion de viaje. Esta funcién esta disponible
en todos los protocolos.

Modo de inercia

El decodificador posee un modo de inercia que simula un arranque y frenado realista, puede ser
habilitado o deshabilitado pulsando la tecla F4 (configuracién default). Este modo arranca apagado.
La funcién que activa la inercia puede ser configurada mediante el CV correspondiente.

Modo velocidad reducida

El decodificador posee un modo de velocidad de maniobra que reduce la velocidad a la mitad siendo
especialmente Util en los momentos de realizar alguna operacion de movimiento de vagones, puede ser
habilitado o deshabilitado pulsando la tecla F5 (configuracién default). Este modo arranca apagado.

La funcién que activa la de velocidad de maniobra puede ser configurada mediante el CV
correspondiente.
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Instalacion

Gontenido
Verifique el contenido y determine que posee los siguientes elementos:

1 Decodificador
1 Esquema de conexion rapido

Herramientas y materiales necesarios
Asegurese de que tiene las siguientes herramientas y materiales listos para su uso:

- Un soldador electronico (max. 30 W) con una punta fina.
- Un pie para soldador

- Una esponja de limpieza para la punta.

- Un pequefio cortador de cable.

- Un par de pinzas.

- Estafio (0,5 mm de didmetro preferentemente).

-Tester / Multimetro

Soldadura correcta y segura

& ATENCION: El soldado en forma incorrecta puede causar incendios y quemaduras. Evitar estos
peligros siguiendo las indicaciones que figuran en el capitulo de seguridad.

Utilice un soldador pequefio como méaximo de 30 watts. Mantenga la punta de soldadura limpia para
que el calor se transfiera en forma correcta al estafio y asi realizar una soldadura eficaz. Utilice estafio
especifico para electronica preferentemente SN/PB 63/37 con flux, este tipo de estafio debido a sus
caracteristicas de solidificacion evita la “soldadura fria. Para realizar una buena soldadura la punta del
soldador debe estar limpia y sin oxido, preferentemente utilizar una punta ceramica. Limpie la punta del
soldador con un trapo humedo o una pieza de tela. Suelde rapidamente, apoyar el soldador sobre la placa
por mas tiempo del necesario puede dafiar los componentes y/o las pistas de cobre. Aplicar la punta del
soldador de tal forma que el cable y la pista se calienten al mismo tiempo. En ese instante afiadir estafio (no
demasiado). Tan pronto como el estafio se convierta en liquido retirarlo cuidadosamente. Mantenga la punta
del soldador en el lugar durante unos segundos para que el estafio fluya en todo en el conjunto cable-
contacto, a continuacion retire el soldador. El conjunto cable-contacto debe mantenerse inmévil unos 5
segundos después de haber retirado el estafio.

Las soldaduras deben quedar brillantes, esto indica que el procedimiento ha sido realizado con
éxito. Después de comprobar la soldadura (de preferencia con una lupa), revisar que no existan soldaduras
no deseadas que puedan provocar puentes o cortocircuitos. La soldadura inadecuada o defectuosa puede
generar dafios al decodificador 0 una causar una operacion defectuosa. Puede eliminar el exceso de estafio
de los contactos, poniendo la punta del soldador en el lugar. El estafio se convertira en liquido de nuevo y se
podra retirar el exceso con facilidad.

1 El estafio que se utiliza en electronica tiene alma de resina con el fin de facilitar la soldadura. Para garantizar una buena soldadura es necesario

que tanto el estafio como el elemento a soldar alcancen una temperatura determinada, si esta temperatura no se alcanza se produce el fenémeno
denominado soldadura fria.
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Colocando el decodificador en Ia locomotora

Antes de montar el decodificador de comprobar si el motor de la locomotora en efecto consume menos
del valor maximo admisible que es de 1000mA. Si estd por encima de 1000mA el decodificador no es
adecuado para esta locomotora. El decodificador puede ser dafiado seriamente si se expone a corrientes
mucho mayores a las definidas por las especificaciones técnicas, también es posible que el decoder genere
una temperatura mayora para la cual fue disefiado.

La convencién de cables que utilizara el decoder RLT1100 es NMRA, y el RLT1001 utiliza una
convencién diferente, la propuesta por Mérklin. Recomendamos prestar especial atencion a los esquemas
descriptos a continuacion para instalar correctamente el decoder.

Conexion del decoder RLT1100 con motor de corriente continua (CC) en sistemas de 2 rieles

Revisar atentamente el siguiente diagrama, prestando atencién en los colores cables y las posiciones
donde van colocados los mismos.

————rar ROJO R@el+
HE. . NEGRO Riel -
AZUL Positivo Comun

VERDE CLARO | Salida AUX1

VIOLETA Salida AUX2
Luz Delantera
BLANCO Luz Trasera
Motor +
Motor -

Figura 1 — Conexion del decoder RLT1100 en motores de corriente continua (CC) en sistemas de 2 rieles

Conexion del decoder RLT1100 con motor de corriente continua (CC) en sistemas de 3 rieles

Revisar atentamente el siguiente diagrama, prestando atencién en los colores cables y las posiciones
donde van colocados los mismos.

ROJO Patin
NEGRO Chasis
_—— =y g AZUL Positivo ComuUn

Bl =
- HE VERDE CLARO | Salida AUX1
]

VIOLETA Salida AUX2
Luz Delantera
BLANCO Luz Trasera
Motor +
Motor -

@
-
-
-
i

|

Figura 2 — Conexion del decoder RLT1100 en motores de corriente continua (CC) en sistemas de 3 rieles

12
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Conexion del decoder RLT1001, con motor de corriente alterna (CA) en sistemas de 2 rieles

Revisar atentamente el siguiente diagrama, prestando atencion en los colores cables y las posiciones

donde van colocados los mismos.

ROJO Riel +

MARRON | Riel -

Comun Luces

NEGRO | Comun al Motor

e = VIOLETA | Salida AUX1
t'%; BLANCO | Salida AUX2
L= Luz Delantera

Luz Trasera

VERDE | Bobinado Estator +

AZUL Bobinado Estator -

Figura 3 — Conexion del decoder RLT1001 en motores de corriente alterna (CA) en sistemas de 2 rieles

Conexion del decoder RLT1001 con motor de corriente alterna (CA) en sistemas de 3 rieles

Revisar atentamente el siguiente diagrama, prestando atencion en los colores cables y las posiciones

donde van colocados los mismos.

ROJO Patin
MARRON Chasis
Comun Luces
NEGRO Comun al Motor
VIOLETA Salida AUX1
BLANCO Salida AUX2
Luz Delantera
Luz Trasera
VERDE Bobinado Estator +
AZUL Bobinado Estator -

Figura 4 — Conexion del decoder RLT1001 en motores de corriente alterna (CA) en sistemas de 3 rieles
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Desmonta la locomotora:

Antes de comenzar, asegUrate de sacar la locomotora de la via, luego desmonta la carcasa
siguiendo las instrucciones del manual de usuario de la locomotora.

Localiza el lugar donde se instalara el decoder:

El lugar donde se instala el decoder puede variar dependiendo del modelo de la locomotora.
Normalmente se instala en un lugar cercano al motor y alejado de la carroceria. Nunca pegar el decoder a la
carroceria, en algunas circunstancias de mucha exigencia, como cuando la locomotora tira una formacién de
vagones muy larga, 0 maquetas con mucha pendiente, el decoder puede calentar.

Retira el antiguo circuito:
Retira el antiguo circuito que controlaba la locomotora, si es que existe, utilizando las herramientas

necesarias. Asegurate de mantener las conexiones eléctricas de la locomotora intactas y verifica la
continuidad eléctrica en los cables de la locomotora.

Instala el decoder:
Conecta los cables del decoder a las conexiones eléctricas de la locomotora. Los cables del decoder

estaran identificados por color (figuras1 a figura 4) para indicar su funcién. Asegurate de seguir la convencion
de colores correcta y soldar cada cable segun su funcién.

Verifica la continuidad eléctrica:

Antes de volver a ensamblar la locomotora, verifica la continuidad eléctrica en todos los cables y
conexiones del decoder. Utiliza un multimetro o probador de circuito para verificar la continuidad eléctrica.

Ensamblando Ia locomotora:

Monta nuevamente la carcasa de la locomotora siguiendo el manual de la misma y luego colocéa la
locomotora en la via asegurandote que esté conectada a un sistema digital.

Prueba el funcionamiento:

Pon la locomotora en la via y prueba su funcionamiento si no cambiaste el CV1, la direccion por
defecto es la nimero 3. Verifica que las funciones del decoder funcionen correctamente, luz delantera y luz
trasera. Luego que la locomotora se mueva suavemente. Si hay algun problema, verifica las conexiones y los
ajustes del decoder.

.}
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Programacion usando el protocolo Motorola

El decodificador tiene la posibilidad de programarle parametros “en la via” sin abrir la locomotora ni

desconectarlo de la misma para eso es necesario retirar todas las otras locomotoras de la via y entrar en el
modo de programacién. La direccion pre-cargada en el decoder es la 3.

Modificacion de los valores de configuracion [ CV) con la Control Unit [ 6021)

Pulsar “STOP” para sacar la sefial digital de la via.

Pulsar la tecla “START".

Cambiar el sentido de marcha en forma repetida hasta que las luces se pongan a parpadear (este
procedimiento solo se puede hacer durante los primeros segundos 5 segundos posteriores al
encendido de la locomotora).

Escribir el valor del CV que se desea modificar (por ejemplo el CV 01 corresponde al la direccién).
Luego girar el control rojo hasta el punto de inversion de marcha. Las luces se prenderan una vez en
forma constante durante un segundo indicando que el decoder selecciono el CV elegido.

Escribir el valor del CV deseado.

Luego girar el control rojo hasta el punto de inversion de marcha. Las luces parpadea la luz varias
veces indicando que el decoder grabo el valor en el CV seleccionado.

Pulsar ‘Stop’ para sacar la sefial digital de la via.

Al energizar la via nuevamente la locomotora tomara el nuevo valor del CV modificado.

Modificacion de los valores de configuracion (CV) con otras Centrales

Para modificar los valores CVs con la Mobile Station 1,Mobile Station 2, la Central Station 1y

Central Station 2, utilizar el procedimiento indicado por su la central para programar un Decoder Programable
Mérklin 60760.
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Programacion en Modo DGG

El decodificador tiene la posibilidad de programar los parametros CV'S usando dos métodos
definidos por el protocolo NMRA. El modo de servicio (con sus cuatro opciones) y el modo POM
(Programming on the Main). Cualquier central digital compatible con NMRA podra programar este decoder.
La direccion pre-cargada en el decoder es la 3.

Programacion de direccion Corta/Larga

Todos los decodificadores DCC deben admitir direcciones cortas. Las direcciones cortas se
almacenan en CV1, y pueden tomar los valores 1 a 127. Algunas estaciones de comando aceptaran
direcciones cortas hasta 127, otras declaran que "100" es una direccidn "larga". Entonces, si desea que sus
locomotoras se ejecuten en todas las estaciones de comando, le recomiendo que la direccion corta sea entre
1y 99.

Las direcciones largas son una caracteristica opcional en la especificacion DCC, por lo que hay
algunos decodificadores baratos que no admiten direcciones largas. Las direcciones largas se almacenan en
los CV 17 y 18. La especificacion NMRA DCC permite valores de 0000 a 10,239; pero en la practica los
limites varian entre los fabricantes de estaciones de comando. Algunos aceptan de 0000 a 9999, algunos de
100 a 9999, algunos llegan a 9983 (un nimero conveniente en binario), jincluso hay algunos que superan los
10,239! Si desea que sus locomotoras puedan ejecutarse en todas las estaciones de comando, les
recomiendo restringir las direcciones largas entre 128 y 9983.

ElI CV17 y CV18 tomaran efecto solo si se programa correctamente el CV29

Galculo de CU17 y CV1I8

Primero convierta la direccion de la locomotora a un nimero binario de 16 digitos. Luego, cambie los
dos digitos de la izquierda a 11. Finalmente, divida el nimero en dos bloques de 8, convirtiendo cada uno a
decimal. El bloque izquierdo va en CV17, el derecho en CV18.

Ejemplo: Direccion 2537 -> binario 0000 1001 1110 1001 -> cambiar a la izquierda dos digitos 1100
1001 1110 1001 -> dividir esto en dos numeros de 8 digitos, el izquierdo es CV17 (1100 1001) = 201 y el
derecho CV18 (1110 1001) = 233.

Programacion del CU29

El CV29 es el mas importante porque configura valores esenciales para el funcionamiento del
decoder. Se considera mejor como cinco configuraciones de encendido / apagado o si / no. Se pueden
seleccionar en cualquier combinacion. La configuracién determina si el decodificador responde a las
instrucciones de 14 pasos 0 28/128 pasos, si hay una direccion corta (dos digitos) o larga (cuatro digitos), el
tipo de curva de velocidad e invierte la direccién que es "hacia adelante" o si el decoder esta para funcionar
en forma analdgica. La mejor forma de

Bit 0 ON [1] = La direccidn de operacidn esta invertida - OFF [0] = La direccion de operacién es normal
Bit 1 ON [2] = 28 Modo de paso de velocidad (siempre debe estar habilitado)

Bit 2 ON [4] = Operacién en modo analdgico habilitada - OFF [0] = Modo analdgico deshabilitado

Bit 4 ON [16] = Curva de velocidad alternativa activa - OFF [0] = Usar tabla definida por CV 2,5y 6

Bit 5 ON [32] = Usar direccion larga en CV17 / 18 - OFF [0] = Usar direccién corta definida en CV1

Los bits 3, 6 y 7 son ignorados por el firmware.
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Programacion del CV43

El CV49 configura un segundo grupo de valores esenciales para el funcionamiento del decoder.
Configura opciones como la seleccion de motor CC o CA (en los decoders que tienen la capacidad como
RLT1101), el uso de modo telex para el modo analégico Marklin la frecuencia del motor de CC y la
compensacion de carga.

Bit 0 ON [1] = Habilita la compensacion de carga - OFF [0] = Deshabilita la compensacion de carga.

Bit 1 ON [2] = 28 Modo de paso de velocidad (siempre debe estar habilitado)

Bit 6 ON [64] = Habilita el modo Telex para Analdgico CA- OFF [0] = Deshabilita el modo Telex para Anal. CA
Bit 7 ON [128] = Configura la salida de motor AC - OFF [0] = Configura la salida de motor CC.

Los bits 3, 4,5y 7 son ignorados por el firmware.

Programacion/Instalacion de multiples decoders instalados en la misma locometora

Si los usuarios quieren instalar mas de un decodificador en una sola locomotora, estos
decodificadores deberan usar la misma direccién y todos actuaran obviamente sobre cualquier comando
enviado a esa direccion.

Los usos comunes son para programar decodificadores separados para control de motor y sonido,
ylo decodificadores de funciones adicionales solamente.

Dado que los decodificadores que comparten la misma direccién necesitaran ajustar sus CV por
separado, se necesitaba un método para comunicarse con solo uno de los multiples decodificadores
instalados en un. Un método era dar a los decodificadores diferentes direcciones, pero eso puede ser dificil
en la programacion en modo de servicio.

Para evitar este inconveniente se utilizan los CVs 15y 16 como explicaremos a continuacion.

Si CV15 esigual a CV16, se pueden escribir todos los valores de configuracién.
Si CV15 no es igual a CV16, solo se puede escribir en CV15.
Si CV15 # CV16, el decodificador esta bloqueado y no se pueden cambiar ni leer CV (excepto CV15).

El comando de reinicio se ignorara a menos que se cumplan las reglas, para evitar un reinicio
accidental de todos los decodificadores en una instalacion.

El CV 15 es el numero de desbloqueo, establecido en un valor de cero a siete. Se utiliza para
seleccionar el decodificador que respondera a los comandos de programacion estandar de NMRA.

El CV 16 lleva el valor que define el decodificador como se sugiere a continuacion. Se le conoce como
el numero de bloqueo. El valor del CV16 diferente para cada decoder, ya que identifica un decodificador
especifico en una instalacion de decodificadores mdiltiples.

Valores recomendados para CV 16:

1 - Decodificador de motor

2 - Decodificador de sonido

3 - Funcién solo decodificador

4 o superior: otras aplicaciones elegidas por el usuario.

17
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Inicializar el decoder con los valores de fabrica

Para reiniciar el decoder con los valores de fabrica se debera cargar en el CV 08 el valor 08. Es
importante tomar en cuenta que la direccion también cambiara al valor de fabrica (3).

Lectura de la version del Firmware

La version del firmware se obtiene leyendo el CV7. Si desea actualizar la version de firmware pdngase
en contacto con su representante que lo guiara para coordinar el proceso de programacion.
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Configuracion de funciones, efectos y salidas

Ideas Generales

El decoder tiene 4/6 salidas fisicas que pueden ser programadas de manera simple usando
“Bloques de Programacion”, permitiendo que cualquier funcién légica (FO,F1,F2,F3.., etc) se conecte a
cualquier salida fisica (S1, S2, S3, S4, S5, S6) y asignarle a cada salida un efecto especial (Flash, Random,
Strob, Dimmer, Blink, etc ). La norma NMRA define 28 funciones légicas, la norma MARKLIN/MOTOROLA
permite solo 4. Existen 10 “Bloque de Programacion”

En el diagrama se muestran varios ejemplos de configuraciones:

a) Sise selecciona FO se activa la salida 1 usando la configuracién del Bloque de Programacién 1

b) Sise selecciona F1 se activa la salida 1 usando la configuracion del Bloque de Programacion 1y se
controla también la salida 2 usando la configuracion Bloque de Programacién 2

c) Sise selecciona F2 se activa la salida 4 usando la configuracién Bloque de Programacion 3
d) Sise selecciona F3 se activa la salida 4 usando la configuracién Bloque de Programacién 10

— BLOQUE DE PROGRAMACION 1 /-
’ BLOQUE DE PROGRAMACION 2 /-

R
T BLOQUE DEPROGRAMACION 3

m \ S——

Resumiendo, una funcién puede activar una sola salida como en el caso a), 0 una funcion puede activar
varias salidas como en el caso b), o varias funciones pueden activar diferentes efectos en una misma salida
como en el caso ¢) y d)
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Metodologia para la configuracion de salidas

Cada uno de los “Bloques de programacién”, tiene asociados catorce CVs, diez para asociar las
funciones Idgicas que activaran la salida, uno para elegir el efecto y la velocidad de reproduccion, uno para
configurar el tiempo de demora encendido y el tiempo de demora en el apagado, uno para definir la fase y la
intensidad, y uno para definir las salidas fisicas por la que saldran al exterior.

El primer paso para configurar una salida es identificar que combinacién de funciones légicas, que
efectos y que salidas estan involucradas para facilitar la configuracion de un “Bloque de Programacion”.

El segundo paso es configurar los CVs que seleccionan las Funciones légicas que activaran el
“Bloques de programacion”

El tercer paso es configurar el CV que controla el efecto del “Bloque de Programacién”.

El cuarto paso es configurar el CV que controla las salidas Fisicas del “Bloque de Programacién”.

El quinto y Ultimo paso es configurar la intensidad, tiempos, etc para lograr el ajuste fino.

Ejemplos de configuracion
Configuracion Simple.

En la programacién del Grupo de Efectos activaran dicha salida y como. Esta configuracion se hace
mediante los CVs del 100 al 190

Una caja de efectos es un modulo configurable mediante CVS que permitira simplemente encender
0 apagar una salida o generar efectos de

2
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Tabla de valores configurables (CU)

Esta versidon permite programar una cantidad de parametros que modifican el comportamiento del
decoder y también es posible asignar a cada funcion de luz un efecto luminico individual.

Ccv Funcién Nota Valores Valorgs de
Fabrica
1 Direccién Permite definir la direccién principal del decoder 1-255 3
Voltaje de arranque Determina la velocidad de arranque 0-255 30
3 Aceleracion Este valor ajusta el tiempo des_de posicion de parada hasta 0-255 3
alcanzar la velocidad méaxima
4 Deceleracién (Frenado) Este valor ajusta el tiempo ds:g% ;a velocidad méxima hasta la 0-255 2
5 Velocidad maxima Velocidad maxima de la locomotora 0-255 255
6 Velocidad media Velocidad de la locomotora en el paso medio de velocidad 0-255 128
7 NUmero de version Version del software interno de los decoder (solo lectura) - -
Identificador de fabricante de Trenes Digitales (100) La
8 identificador de fabricante escritura de un valor 8 provoca la v’uel.ta de todas las CVs a 8 100
sus valores de fabrica
Funciones Valor
F1 Activa 1
F2 Activa 2
F3 Activa 4
9 | FLRRFGFAFSFGFTF Fa A 5 0o | o
4 F5 Activa 16
F6 Activa 32
F7 Activa 64
F8 Activa 128
Si quiero tener la F1'y la F4 activa el Valor deberia ser 9
Funciones Valor
F1 Activa 1
F2 Activa 2
F3 Activa 4
14 FOF’FOLE%EQ%Z;;{?E?3’F14 F4 Activa 8 0-255 3
g F5 Activa 16
F6 Activa 32
F7 Activa 64
F8 Activa 128
Si quiero tener la F1'y la F4 activa el Valor deberia ser 9
. Se utiliza para seleccionar el decodificador que responderé a i
15 Nimero de desblogueo los comandos de programacion estandar de NMRA. 0-7 0
Se utiliza para seleccionar el decodificador que respondera a
16 Numero de blogueo los comandos de programacion estdndar de NMRA. 0-7 0
Direccion larga de la locomotora CV17 contiene el byte alto de
17-18 | Direccion extendida de locomotora | ' direceion (bit 6y bit 7 siempre a 1), CV18 contiene el byte | 455 9999 | 1gp
bajo. La direccion extendida sélo esta activa si asi se
configura en CV29 (ver mas abajo)
Bit 0 ON [1] = La direccién de operacion esta invertida - OFF
[0] = La direccion de operacion es normal
Bit 1 ON [2] = 28 Modo de paso de velocidad (siempre debe
estar habilitado)
. ) o Bit 2 ON [4] = Operacion en modo analégico habilitada - OFF
29 Registro de configuracion [0] = Modo analogico deshabilitado 0-63 4
Bit 4 ON [16] = Curva de velocidad alternativa activa - OFF [0]
= Usar tabla definida por CV 2,5y 6
Bit 5 ON [32] = Usar direccion larga en CV17 / 18 - OFF [0] =
Usar direccion corta definida en CV1

A
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Los bits 3, 6 y 7 son ignorados por el firmware.

Configura el nivel de voltaje que se usara para hacer un

47 Voltaje Inversién Analégica AC ) ) g 0-255 50
cambio de sentido en modo analégico
Bit 0 ON [1] = Habilita la compensacion de carga - OFF [0] =
Deshabilita la compensacion de carga.
Bit 1 ON [2] = 28 Modo de paso de velocidad (siempre debe
estar habilitado)
49 Configuracion extendida Bit 6 ON [64] = Habilita el modo Telex para Analégico CA- 0-255 0
OFF [0] = Deshabilita el modo Telex para Anal. CA
Bit 7 ON [128] = Configura la salida de motor AC - OFF [0] =
Configura la salida de motor CC.
Los bits 3, 4,5y 7 son ignorados por el firmware.
51 | Modo de Frenado/modo analogico git 0 ON .[1] = Habilita el modo de frenado  OFF [0] = 0-1 1
eshabilita el modo de frenado.
0 - 100% Determina hasta qué porcentaje de la velocidad esta
52 Influencia de la compensacion de activa la compensacion de carga. Con un valor 32, la 0-255
carga compensacion de carga se desconectara cuando se alcance
la mitad de la velocidad maxima.
Determina la fuerza contraelectromotriz que el motor
suministra a velocidad maxima. Cuanto mas eficiente sea el
53 Referencia de control motor, mayor debera ser el valor. Si el motor no alcanza la 0-255
velocidad maxima de disefio, debe reducirse el valor de esta
CV.
Componente P del controlador interno del motor. Determina
Parametro P de | " cuanto de fuerte es la intervencion de la compensacion de
54 darame fo I de la compensacion carga. Cuanto mas alto es el valor, mas fuertemente seré el 0-255
e carga para velocidades bajas X i :
impacto de la compensacion de carga sobre el motor.(Baja
Velocidad)
Componente P del controlador interno del motor. Determina
55 Parametro P de la compensacion cuanto de fuerte es la intervencion de la compensacién de 0-255
de carga carga. Cuanto mas alto es el valor, mas fuertemente seré el
impacto de la compensacién de carga sobre el motor.
Componente | del controlador interno del motor. Determina el
56 Parémetro | de la compensacion momento de inercia del motor. Los motores con grandes 0-255
de carga volantes de inercia de gran didmetro requieren valores
pequefios de este parametro.
Pars .. | Componente D del controlador interno del motor. Los motores
arametro D de la compensacién S i .
57 de carga con grandes volantes de inercia de gran didmetro requieren 0-255
valores pequefios de este parametro.
60 | Velocidad de las funciones de luz Mientras mas alto es este. valor mas rapido se realizan las 0-255
funciones de luz
61 Velocidad de Parpadeo Velocidad del efecto parpadeo 0-255
62 Velocidad del Gene'rador Pseudo- Velocidad del efecto random 0-255
Aleatorio
Dividido por 128. tiene por resultado el factor por el que se
66 Ajuste marcha adelante multiplica el la velocidad del motor en hacia adelante. El valor 0-255 128
0 desactiva el recorte.
67-94 Tabla de velocidad Asigna un voltaje dg motor alcada paso de velocidad. Los ) i
valores intermedios se interpolan.
Dividido por 128. Tiene por resultado el factor por el que se
95 Ajuste marcha atras multiplica el la velocidad del motor en hacia adelante. El valor 0-255 128

0 desactiva el Ajuste.
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cv
Funcién
Nota
BitOON 1 Vel i Vslores 3
. B | sl elocidad Distinta de 0 (RUN abrce
100 | gioqu Pn es logicas activan el Iy T (Séop))
ng rogramaCién tienel B|130N = Sentido Hacia Adelante
B!M N Sentido hacia Atras
St FOACTIVA 0
G FO INACTIVA 2 2
Bit 7 ON [128] T T
A F1INACTIVA
. | BiLoN | F2ACTIVA
101 B F:1es légicas activan el S ez
que Programacion 1 — Set 2 H 4Nl o
SMON 0 F3 INACTIVA
i4ON[tg F4 ACTIVA
g i F4INACTIVA i ’
Bit 7 ON [128] Ty
o F5 INACTIVA
o | BADLON | F6 ACTIVA
102 o Fr:es l6gicas activan el By Lo
que Programacion 1 - Set 3 N[ E
SMON 0 F7 INACTIVA
A F8 ACTIVA
e F8 INACTIVA i ’
Bit 7 ON [128] FFQ AT
- 9 INACTIVA
o | EHTOH | FI0ACTVA
103 oo I::1es |6gicas activan el L irainy
que Programacion 1 - Set 4 TN e
o F11INACTIVA
Gt F12ACTIVA 0
= F12INACTIVA 2 ’
Bit 7 ON [128] FF13 T
Lo T3 INACTIVA
. | BIOONIY F14ACTIVA
104 B nes logicas activan el — P
que Programacion 1 - Set 5 N[ B
2 F15 INACTIVA
Gt F16 ACTIVA
. F16 INACTIVA 02 °
BISONY] F17ACTIVA
- F17 INACTIVA
. | BADION F18 ACTIVA
105 B Fr,1es légicas activan el DS Foic
que Programacion 1 — Set 6 i onls .
g!}‘*ON 0 F19 INACTIVA
AR F20ACTIVA
G F20 INACTIVA i °
Bit 7 ON [128] FF21 o
BLENE 21 INACTIVA
-~ ) | T F22 ACTIVA
106 B ones |dgicas activan el — Fic
que Programacion 1 - Set 7 T =
S F23 INACTIVA
il F24 ACTIVA 0
foo F24 INACTIVA 20 °
Bit 7 ON [128] FF25 AT
— 25 INACTIVA
. | T F26 ACTIVA
107 B F£1es logicas activan el D s
que Programacion 1 - Set 8 s B
il F27 INACTIVA
T F28 ACTIVA 0
= F28 INACTIVA 2 ’
Bit 7 ON [128] 3
BitOON {1 .
| N Bit 1 ON 2 3
108 Bll;:zmtgms l6gicas activan el e :
e Programaci6 T .
n1-Set9 Bit4 ON [16 5
Bit 5 ON [32 3
BIt 6 ON [64 5 - 0
Bit 7 ON [128] 3
Bit0 ON[1 .
| N Bit 1 ON 2 -
109 Blg::glgnes l6gicas activan el ey :
rogramacion 1 — 44N -
Set 10 514 0N 1] '
it5 ON [32] 5
Bit 6 ON [64] - - 0
Bit 7 ON [128] 5
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- Valores de
Ccv Funcion Nota Valores .
Fabrica
BIOON [ Velocidad Distinta de 0 (RUN)
Bit 1 ON |2 Velocidad igual a 0 (STOP)
Bit2 ON [4 Sentido Hacia Adelante
10 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] Sentido hacia Atras 0-255 2%
Bloque Programacion 2 — Set 1 EiCHON[16 ROACTIVA i
Bit 5 ON [32) FOINACTIVA
Bit 6 ON [64] F1ACTIVA
Bit 7 ON [128] F1INACTIVA
Bit 0ON [1 F2 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F2 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON 4] F3ACTIVA
11 Funciones logicas activan el Bit 3 ON 8] F3 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 2 — Set 2 BISHONI(6 LACTIVA
Bt 5 ON [32 F4INACTIVA
Bt 6 ON [64] F5 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F5 INACTIVA
Bit0ON 1 F6 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F6 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4 F7 ACTIVA
12 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F7 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 2 — Set 3 BHAON 116 ROIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F8 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F9ACTIVA
Bit 7 ON [128] F9 INACTIVA
BItOON [ F10ACTIVA
Bit1 ON |2 F10 INACTIVA
) n ) Bit2ON [4 FI1ACTIVA
13 Funciones logicas activan el Bit3ON [ F11INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 2 — Set 4 BelONT{G Ful ZACTIVA
Bt 5 ON [32 F12INACTIVA
Bt 6 ON [64 F13ACTIVA
Bit 7 ON [128] F13 INACTIVA
Bit 0 ON[1] F14ACTIVA
Bit1ON 2] F14INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F15 ACTIVA
114 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F15 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 2 — Set 5 BICHONI (6 Fa SACTIVA
Bit 5 ON [32) F16 INACTIVA
Bit 6 ON [64] FA7ACTIVA
Bit 7 ON [128] F17 INACTIVA
Bit 0 ON [1 F18 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F18 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON 4] F19ACTIVA
15 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F19 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 2 — Set 6 BHAON 116 20TV
Bit 5 ON [32) F20 INACTIVA
Bit 6 ON [64] F21ACTIVA
Bit 7 ON [128] F21 INACTIVA
Bit0ON 1 F22 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F22 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F23ACTIVA
16 Funciones logicas activan el Bit3 ON (8] F23 INACTIVA 0-255 0
i6n 2 — Bit 4 ON [16] F24 ACTIVA -
Bloque Programacion 2 - Set 7 e e
Bit 6 ON [64 F25 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F25 INACTIVA
BItOON[I F26 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F26 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F27 ACTIVA
17 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F27 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 2 — Set 8 BICAON[1 2OACTINVA
Bt 5 ON [32 F28 INACTIVA
BIt 6 ON [64 -
Bit 7 ON [128] =
BOON[I E
Bit 1 ON |2 =
Bit 2 ON [4 =
118 Funciones logicas activan el Bit3ON[§ - 0-255 0
Bloque Programacion 2 - Set 9 HtHON][16 -
Bit 5 ON [32) =
Bt 6 ON [64] =
Bit 7 ON [128] =
Bit 0ON [1 E
Bit 1 ON [2 =
) n ) Bit 2 ON [4 -
19 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [5] : 0-255 0
Blogue Programacion 2- Set 10 Bit4 ON [16] -
Bit5 ON [32] -
Bt 6 ON [64] =
Bt 7 ON [128] E

yz.|
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- Valores de
Ccv Funcion Nota Valores .
Fabrica
BIOON [ Velocidad Distinta de 0 (RUN)
Bit 1 ON |2 Velocidad igual a 0 (STOP)
Bit2 ON [4 Sentido Hacia Adelante
120 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [5] Sentido hacia Alras 0-255 0
Bloque Programacion 3 — Set 1 EiCHON[16 ROACTIVA i
Bit 5 ON [32) FOINACTIVA
Bit 6 ON [64] F1ACTIVA
Bit 7 ON [128] F1INACTIVA
Bit 0ON [1 F2 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F2 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F3ACTIVA
121 Funciones logicas activan el Bit 3 ON (8] F3 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 3 — Set 2 BISHONI(6 LACTIVA
Bt 5 ON [32 F4INACTIVA
Bt 6 ON [64] F5 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F5 INACTIVA
Bit0ON 1 F6 ACTIVA
Bit1 ON |2 F6 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4 F7 ACTIVA
122 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F7 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 3 — Set 3 BHAON 116 ROIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F8 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F9ACTIVA
Bit 7 ON [128] F9 INACTIVA
BitOON [ F10ACTIVA
Bit1 ON |2 F10 INACTIVA
) n ) Bit2ON [4 FI1ACTIVA
123 Funciones logicas activan el Bit3ON [ F11INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 3 — Set 4 BelONT{G Ful ZACTIVA
Bt 5 ON [32 F12INACTIVA
Bt 6 ON [64 F13ACTIVA
Bit 7 ON [128] F13 INACTIVA
Bit 0 ON[1] F14ACTIVA
Bit1ON 2] F14INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F15 ACTIVA
124 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F15 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 3 — Set 5 Ee iGN FalGIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F16 INACTIVA
Bit 6 ON [64] FA7ACTIVA
Bit 7 ON [128] F17 INACTIVA
Bit 0 ON [1 F18 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F18 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON 4] F19ACTIVA
125 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F19 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 3 — Set 6 BHAON 116 20TV
Bit 5 ON [32) F20 INACTIVA
Bit 6 ON [64] F21ACTIVA
Bit 7 ON [128] F21 INACTIVA
Bit0ON 1 F22 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F22 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F23ACTIVA
126 Funciones logicas activan el Bit3 ON (8] F23 INACTIVA 0-255 0
i6n 3 — Bit 4 ON [16] F24 ACTIVA -
Bloque Programacion 3 - Set 7 e e
Bit 6 ON [64 F25 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F25 INACTIVA
BItOON[I F26 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F26 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F27 ACTIVA
197 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F27 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 3 - Set 8 BICAON[1 2OACTINVA
Bt 5 ON [32 F28 INACTIVA
BIt 6 ON [64 -
Bit 7 ON [128] =
BOON[I E
Bit 1 ON |2 =
Bit 2 ON [4 =
128 Funciones logicas activan el Bit3ON[§ - 0-255 0
Bloque Programacion 3 - Set 9 HtHON][16 -
Bit 5 ON [32) =
Bt 6 ON [64] =
Bit 7 ON [128] =
Bit 0ON [1 E
Bit 1 ON [2 =
) n ) Bit 2 ON [4 -
129 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [8] - 0-255 0
Blogue Programacion 3- Set 10 Bit4 ON [16] -
Bit5 ON [32] -
Bt 6 ON [64] =
Bt 7 ON [128] E
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TRENES
DIGITALES

RLT1001/RLT1100

- Valores de
Ccv Funcion Nota Valores .
Fabrica
BIOON [ Velocidad Distinta de 0 (RUN)
Bit 1 ON |2 Velocidad igual a 0 (STOP)
Bit2 ON [4 Sentido Hacia Adelante
130 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [5] Sentido hacia Alras 0-255 0
Bloque Programacion 4 — Set 1 EiCHON[16 ROACTIVA i
Bit 5 ON [32) FO INACTIVA
Bit 6 ON [64] F1ACTIVA
Bit 7 ON [128] F1INACTIVA
Bit 0ON [1 F2 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F2 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F3ACTIVA
131 Funciones logicas activan el Bit 3 ON (8] F3 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 4 — Set 2 BISHONI(6 LACTIVA
Bt 5 ON [32 F4INACTIVA
Bt 6 ON [64] F5 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F5 INACTIVA
Bit0ON 1 F6 ACTIVA
Bit1 ON |2 F6 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4 F7 ACTIVA
132 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F7 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 4 — Set 3 BHAON 116 ROIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F8 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F9ACTIVA
Bit 7 ON [128] F9 INACTIVA
BitOON [ F10ACTIVA
Bit1 ON |2 F10 INACTIVA
) n ) Bit2ON [4 FI1ACTIVA
133 Funciones logicas activan el Bit3ON [ F11INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 4 — Set 4 BelONT{G Ful ZACTIVA
Bt 5 ON [32 F12INACTIVA
Bt 6 ON [64 F13ACTIVA
Bit 7 ON [128] F13 INACTIVA
Bit 0 ON[1] F14ACTIVA
Bit1ON 2] F14INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F15 ACTIVA
134 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F15 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 4 — Set 5 Ee iGN FalGIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F16 INACTIVA
Bit 6 ON [64] FA7ACTIVA
Bit 7 ON [128] F17 INACTIVA
Bit 0 ON [1 F18 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F18 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON 4] F19ACTIVA
135 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F19 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 4 - Set 6 EREIONT(E R20AGTIVA
Bit 5 ON [32) F20 INACTIVA
Bit 6 ON [64] F21ACTIVA
Bit 7 ON [128] F21 INACTIVA
Bit0ON 1 F22 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F22 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F23ACTIVA
136 Funciones logicas activan el Bit3 ON (8] F23 INACTIVA 0-255 0
i6n 4 — Bit 4 ON [16] F24 ACTIVA -
Blogue Programacion 4 - Set 7 e e
Bit 6 ON [64 F25 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F25 INACTIVA
BItOON[I F26 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F26 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F27 ACTIVA
137 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F27 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 4 — Set 8 BICAON[1 2OACTINVA
Bt 5 ON [32 F28 INACTIVA
BIt 6 ON [64 -
Bit 7 ON [128] =
BOON[I E
Bit 1 ON |2 =
Bit 2 ON [4 =
138 Funciones logicas activan el Bit3ON[§ - 0-255 0
Bloque Programacion 4 — Set 9 HtHON][16 -
Bit 5 ON [32) =
Bt 6 ON [64] =
Bit 7 ON [128] =
Bit 0ON [1 E
Bit 1 ON [2 =
) n ) Bit 2 ON [4 -
139 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [8] - 0-255 0
Blogue Programacion 4— Set 10 Bit4 ON [16] -
Bit5 ON [32] -
Bt 6 ON [64] =
Bt 7 ON [128] E
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TRENES
DIGITALES

RLT1001/RLT1100

. Valores de
cv Funcion Nota Valores Fabrica
Bit0 ON[1] Velocidad Distinta de 0 (RUN)
Bit 1 ON[2] Velocidad igual a 0 (STOP)
. L. . Bit 2 ON [4] Sentido Hacia Adelante
140 Funciones logicas activan el Bit3 ON (8] Sentido hacia Alras 0-255 4
Bloque Programacion 5 — Set 1 BICHON[16 ROACTIVA i
Bit 5 ON [32 FO INACTIVA
Bit 6 ON [64 F1ACTIVA
Bit 7 ON [128] F1INACTIVA
Bit0 ON [1] F2 ACTIVA
Bit 1 ON [2] F2 INACTIVA
. . . Bit 2 ON [4] F3 ACTIVA
141 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F3 INACTIVA 0-255 1
Blogue Programacion 5 — Set 2 EICHON[16 RACTIVA
Bit 5 ON [32 F4 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F5 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F5 INACTIVA
Bit0ON [1 F6 ACTIVA
Bit 1 ON [2 F6 INACTIVA
. . . Bit2 ON [4] F7 ACTIVA
142 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F7 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 5 — Set 3 BIIONI(6 ROACTIVA
Bit 5 ON [32 F8 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F9 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F9 INACTIVA
Bit0ON[1 F10 ACTIVA
Bit 1 ON [2 F10 INACTIVA
. . . Bit 2 ON [4 F11ACTIVA
143 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F17INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 5 — Set 4 BHAON 116 I ZACTIVAY
Bit 5 ON [32 F12 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F13 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F13 INACTIVA
Bit0 ON [1 F14 ACTIVA
Bit 1 ON [2 F14 INACTIVA
. . . Bit2 ON [4 F15 ACTIVA
144 Funciones logicas activan el Bit3ON[8 F15 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 5 - Set 5 BREON[16 I GACTIVA
Bit 5 ON [32 F16 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F17 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F17 INACTIVA
Bit 0 ON [1 F18 ACTIVA
Bit 1 ON [2 F18 INACTIVA
. . . Bit 2 ON [4 F19 ACTIVA
145 Funciones logicas activan el Bit3ON[8 F19INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 5 - Set 6 BREION[16 20/ACTIVA
Bit 5 ON [32 F20 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F21 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F21 INACTIVA
Bit 0 ON [1] F22 ACTIVA
Bit 1 ON [2] F22 INACTIVA
. . . Bit2 ON [4] F23 ACTIVA
146 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F23 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 5 — Set 7 BHAON 116 R2AACTIVA
Bit 5 ON [32 F24 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F25 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F25 INACTIVA
Bit0 ON [1 F26 ACTIVA
Bit 1 ON [2 F26 INACTIVA
. . . Bit2 ON [4] F27 ACTIVA
147 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F27 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 5 - Set 8 BICAONI[1 29ACTINVA
Bit 5 ON [32 F28 INACTIVA
Bit 6 ON [64 -
Bit 7 ON [128] =
Bit0 ON [1 -
Bit 1 ON [2 -
. . . Bit 2 ON [4 -
148 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] = 0-255 0
Bloque Programacion 5 - Set 9 HtiONI[I6 -
Bit 5 ON [32 -
Bit 6 ON [64 -
Bit 7 ON [128] -
Bit0 ON[1 -
Bit 1 ON [2 -
Bit2 ON [4 -
Funciones légicas activan el Bit3 ON[8 =
149 gicas St ON B - 0-255 0
Bloque Programacion 5- Set 10 I
Bit 5 ON [32 -
Bit 6 ON [64 -
Bit 7 ON[128] =

7




TRENES
DIGITALES

RLT1001/RLT1100

- Valores de
Ccv Funcion Nota Valores .
Fabrica
BIOON [ Velocidad Distinta de 0 (RUN)
Bit 1 ON |2 Velocidad igual a 0 (STOP)
Bit2 ON [4 Sentido Hacia Adelante
150 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [5] Sentido hacia Alras 0-255 8
Blogue Programacion 6 — Set 1 EiCHON[16 ROACTIVA i
Bit 5 ON [32) FOINACTIVA
Bit 6 ON [64] F1ACTIVA
Bit 7 ON [128] F1INACTIVA
Bit 0ON [1 F2 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F2 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F3ACTIVA
151 Funciones logicas activan el Bit 3 ON (8] F3 INACTIVA 0-255 1
Blogue Programacion 6 — Set 2 BISHONI(6 LACTIVA
Bt 5 ON [32 F4INACTIVA
Bt 6 ON [64] F5 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F5 INACTIVA
Bit0ON 1 F6 ACTIVA
Bit1 ON |2 F6 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4 F7 ACTIVA
152 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F7 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 6 — Set 3 BHAON 116 ROIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F8 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F9ACTIVA
Bit 7 ON [128] F9 INACTIVA
BitOON [ F10ACTIVA
Bit1 ON |2 F10 INACTIVA
) n ) Bit2ON [4 FI1ACTIVA
153 Funciones logicas activan el Bit3ON [ F11INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 6 — Set 4 BelONT{G Ful ZACTIVA
Bt 5 ON [32 F12INACTIVA
Bt 6 ON [64 F13ACTIVA
Bit 7 ON [128] F13 INACTIVA
Bit 0 ON[1] F14ACTIVA
Bit1ON 2] F14INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F15 ACTIVA
154 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F15 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 6 — Set 5 EREION[16 FalGIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F16 INACTIVA
Bit 6 ON [64] FA7ACTIVA
Bit 7 ON [128] F17 INACTIVA
Bit 0 ON [1 F18 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F18 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON 4] F19ACTIVA
155 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F19 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 6 — Set 6 BHAON 116 20TV
Bit 5 ON [32) F20 INACTIVA
Bit 6 ON [64] F21ACTIVA
Bit 7 ON [128] F21 INACTIVA
Bit0ON 1 F22 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F22 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F23ACTIVA
156 Funciones logicas activan el Bit3 ON (8] F23 INACTIVA 0-255 0
i6n 6 — Bit 4 ON [16] F24 ACTIVA -
Bloque Programacion 6 — Set 7 e e
Bit 6 ON [64 F25 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F25 INACTIVA
BItOON[I F26 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F26 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F27 ACTIVA
157 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F27 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 6 — Set 8 BICAON[1 2OACTINVA
Bt 5 ON [32 F28 INACTIVA
BIt 6 ON [64 -
Bit 7 ON [128] =
BOON [ E
Bit1 ON |2 =
Bit 2 ON [4 =
158 Funciones logicas activan el Bit3ON[§ - 0-255 0
Bloque Programacion 6 — Set 9 HtHON][16 -
Bit 5 ON [32) =
Bt 6 ON [64] =
Bit 7 ON [128] =
Bit 0ON [1 E
Bit 1 ON [2 =
) n ) Bit 2 ON [4 -
159 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [8] - 0-255 0
Blogue Programacion 6- Set 10 Bit4 ON [16] -
Bit5 ON [32] -
Bt 6 ON [64] =
Bt 7 ON [128] E
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TRENES
DIGITALES

RLT1001/RLT1100

- Valores de
Ccv Funcion Nota Valores .
Fabrica
BIOON [ Velocidad Distinta de 0 (RUN)
Bit 1 ON |2 Velocidad igual a 0 (STOP)
Bit2 ON [4 Sentido Hacia Adelante
160 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [5] Sentido hacia Alras 0-255 0
Bloque Programacion 7 — Set 1 EiCHON[16 ROACTIVA i
Bit 5 ON [32) FOINACTIVA
Bit 6 ON [64] F1ACTIVA
Bit 7 ON [128] F1INACTIVA
Bit 0ON [1 F2 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F2 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F3ACTIVA
161 Funciones logicas activan el Bit 3 ON (8] F3 INACTIVA 0-255 4
Blogue Programacion 7 — Set 2 BISHONI(6 LACTIVA
Bt 5 ON [32 F4INACTIVA
Bt 6 ON [64] F5 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F5 INACTIVA
Bit0ON 1 F6 ACTIVA
Bit1 ON |2 F6 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4 F7 ACTIVA
162 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F7 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 7 — Set 3 BHAON 116 ROIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F8 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F9ACTIVA
Bit 7 ON [128] F9 INACTIVA
BitOON [ F10ACTIVA
Bit1 ON |2 F10 INACTIVA
) n ) Bit2ON [4 FI1ACTIVA
163 Funciones logicas activan el Bit3ON [ F11INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 7 — Set 4 BelONT{G Ful ZACTIVA
Bt 5 ON [32 F12INACTIVA
Bt 6 ON [64 F13ACTIVA
Bit 7 ON [128] F13 INACTIVA
Bit 0 ON[1] F14ACTIVA
Bit1ON 2] F14INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F15 ACTIVA
164 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F15 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 7 — Set 5 Ee iGN FalGIAGTIVA
Bit 5 ON [32 F16 INACTIVA
Bit 6 ON [64] FA7ACTIVA
Bit 7 ON [128] F17 INACTIVA
Bit 0 ON [1 F18 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F18 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON 4] F19ACTIVA
165 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F19 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 7 — Set 6 BHAON 116 20TV
Bit 5 ON [32) F20 INACTIVA
Bit 6 ON [64] F21ACTIVA
Bit 7 ON [128] F21 INACTIVA
Bit0ON 1 F22 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F22 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F23ACTIVA
166 Funciones logicas activan el Bit3 ON (8] F23 INACTIVA 0-255 0
i6n 7 — Bit 4 ON [16] F24 ACTIVA -
Bloque Programacion 7 - Set 7 e e
Bit 6 ON [64 F25 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F25 INACTIVA
BItOON[I F26 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F26 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F27 ACTIVA
167 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F27 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 7 — Set 8 BICAON[1 2OACTINVA
Bt 5 ON [32 F28 INACTIVA
BIt 6 ON [64 -
Bit 7 ON [128] =
BOON[I E
Bit 1 ON |2 =
Bit 2 ON [4 =
168 Funciones logicas activan el Bit3ON[§ - 0-255 0
Bloque Programacion 7 - Set 9 HtHON][16 -
Bit 5 ON [32) =
Bt 6 ON [64] =
Bit 7 ON [128] =
Bit 0ON [1 E
Bit 1 ON [2 =
) n ) Bit 2 ON [4 -
169 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [8] - 0-255 0
Blogue Programacion 7— Set 10 Bit4 ON [16] -
Bit5 ON [32] -
Bt 6 ON [64] =
Bt 7 ON [128] E

2




TRENES
DIGITALES

RLT1001/RLT1100

- Valores de
Ccv Funcion Nota Valores .
Fabrica
BIOON [ Velocidad Distinta de 0 (RUN)
Bit 1 ON |2 Velocidad igual a 0 (STOP)
Bit2 ON [4 Sentido Hacia Adelante
170 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [5] Sentido hacia Alras 0-255 0
Bloque Programacion 8 — Set 1 EiCHON[16 ROACTIVA i
Bit 5 ON [32) FOINACTIVA
Bit 6 ON [64] F1ACTIVA
Bit 7 ON [128] F1INACTIVA
Bit 0ON 1 F2 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F2 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F3ACTIVA
171 Funciones logicas activan el Bit 3 ON (8] F3 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 8 — Set 2 BISHONI(6 LACTIVA
Bt 5 ON [32 F4INACTIVA
Bt 6 ON [64] F5 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F5 INACTIVA
Bit0ON 1 F6 ACTIVA
Bit1 ON |2 F6 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4 F7 ACTIVA
172 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F7 INACTIVA 0-255 1
Bloque Programacion 8 — Set 3 BHAON 116 ROIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F8 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F9ACTIVA
Bit 7 ON [128] F9 INACTIVA
BitOON [ F10ACTIVA
Bit1 ON |2 F10 INACTIVA
) n ) Bit2ON [4 FI1ACTIVA
173 Funciones logicas activan el Bit3ON [ F11INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 8 — Set 4 BelONT{G Ful ZACTIVA
Bt 5 ON [32 F12INACTIVA
Bt 6 ON [64 F13ACTIVA
Bit 7 ON [128] F13 INACTIVA
Bit 0 ON[1] F14ACTIVA
Bit1ON 2] F14INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F15 ACTIVA
174 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F15 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 8 — Set 5 Ee iGN FalGIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F16 INACTIVA
Bit 6 ON [64] FA7ACTIVA
Bit 7 ON [128] F17 INACTIVA
Bit 0 ON [1 F18 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F18 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON 4] F19ACTIVA
175 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F19 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 8 — Set 6 BHAON 116 20TV
Bit 5 ON [32 F20 INACTIVA
Bit 6 ON [64] F21ACTIVA
Bit 7 ON [128] F21 INACTIVA
Bit0ON 1 F22 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F22 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F23ACTIVA
176 Funciones logicas activan el Bit3 ON (8] F23 INACTIVA 0-255 0
i6n 8 — Bit 4 ON [16] F24 ACTIVA -
Blogue Programacion 8 - Set 7 e e
Bit 6 ON [64 F25 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F25 INACTIVA
BItOON[I F26 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F26 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F27 ACTIVA
177 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F27 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 8 — Set 8 BICAON[1 2OACTINVA
Bt 5 ON [32 F28 INACTIVA
BIt 6 ON [64 -
Bit 7 ON [128] =
BOON[I E
Bit 1 ON |2 =
Bit 2 ON [4 =
178 Funciones logicas activan el Bit3ON[8 - 0-255 0
Blogue Programacion 8 — Set 9 HtHON][16 -
Bit 5 ON [32) =
Bt 6 ON [64] =
Bit 7 ON [128] =
Bit 0ON [1 E
Bit 1 ON [2 =
) n ) Bit 2 ON [4 -
179 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [8] - 0-255 0
Blogue Programacion 8- Set 10 Bit4 ON [16] -
Bit5 ON [32] -
Bt 6 ON [64] =
Bt 7 ON [128] E




TRENES
DIGITALES

RLT1001/RLT1100

- Valores de
Ccv Funcion Nota Valores .
Fabrica
BIOON [ Velocidad Distinta de 0 (RUN)
Bit 1 ON |2 Velocidad igual a 0 (STOP)
Bit2 ON [4 Sentido Hacia Adelante
180 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] Sentido hacia Atras 0-255 64
Bloque Programacion 9 — Set 1 EiCHON[16 ROACTIVA i
Bit 5 ON [32) FOINACTIVA
Bit 6 ON [64] F1ACTIVA
Bit 7 ON [128] F1INACTIVA
Bit 0ON [1 F2 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F2 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F3ACTIVA
181 Funciones logicas activan el Bit 3 ON (8] F3 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 9 — Set 2 BISHONI(6 LACTIVA
Bt 5 ON [32 F4INACTIVA
Bt 6 ON [64] F5 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F5 INACTIVA
Bit0ON 1 F6 ACTIVA
Bit1 ON |2 F6 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4 F7 ACTIVA
182 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F7 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 9 — Set 3 BHAON 116 ROIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F8 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F9ACTIVA
Bit 7 ON [128] F9 INACTIVA
BitOON [ F10ACTIVA
Bit1 ON |2 F10 INACTIVA
) n ) Bit2ON [4 FI1ACTIVA
183 Funciones logicas activan el Bit3ON [ F11INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 9 — Set 4 BelONT{G Ful ZACTIVA
Bt 5 ON [32 F12INACTIVA
Bt 6 ON [64 F13ACTIVA
Bit 7 ON [128] F13 INACTIVA
Bit 0 ON[1] F14ACTIVA
Bit1ON 2] F14INACTIVA
) n ) Bit 2 ON [4] F15 ACTIVA
184 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F15 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 9 — Set 5 BICHONI (6 Fa SACTIVA
Bit 5 ON [32) F16 INACTIVA
Bit 6 ON [64] FA7ACTIVA
Bit 7 ON [128] F17 INACTIVA
Bit 0 ON [1 F18 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F18 INACTIVA
) n ) Bit 2 ON 4] F19ACTIVA
185 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [3] F19 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 9 — Set 6 BHAON 116 20TV
Bit 5 ON [32) F20 INACTIVA
Bit 6 ON [64] F21ACTIVA
Bit 7 ON [128] F21 INACTIVA
Bit0ON 1 F22 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F22 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F23ACTIVA
186 Funciones logicas activan el Bit3 ON (8] F23 INACTIVA 0-255 0
i6n 9 — Bit 4 ON [16] F24 ACTIVA -
Bloque Programacion 9 - Set 7 o e
Bit 6 ON [64] F25 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F25 INACTIVA
BItOON[I F26 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F26 INACTIVA
) » ) Bit 2 ON [4] F27 ACTIVA
187 Funciones logicas activan el Bit3 ON [8] F27 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 9 — Set 8 BICAON[1 2OACTINVA
Bt 5 ON [32 F28 INACTIVA
BIt 6 ON [64 -
Bit 7 ON [128] =
BOON[I E
Bit 1 ON |2 =
Bit 2 ON [4 =
188 Funciones logicas activan el Bit3ON[§ - 0-255 0
Bloque Programacion 9 - Set 9 BtHON][16 -
Bit 5 ON [32 =
Bt 6 ON [64] =
Bit 7 ON [128] =
Bit 0ON [1 E
Bit 1 ON [2 =
) n ) Bit 2 ON [4 -
189 Funciones logicas activan el Bit 3 ON [5] : 0-255 0
Blogue Programacion 9- Set 10 Bit4 ON [16] -
Bit5 ON [32] -
Bt 6 ON [64] =
Bt 7 ON [128] E




TRENES
DIGITALES

RLT1001/RLT1100

- Valores de
Ccv Funcion Nota Valores Fabrica
Bit 0 ON [1 Velocidad Distinta de 0 (RUN
(RUN)
Bit 1 ON |2 Velocidad igual a 0 (STOP)
. L. . Bit 2 ON [4 Sentido Hacia Adelante
190 Funciones logicas que activan el Bit3 ON [8] Sentido hacia Atras 0-255 0
Bloque Programacién 10 - Set 1 EICHON[16 ROACTIVA
Bit 5 ON [32) FOINACTIVA
Bt 6 ON [64] F1ACTIVA
Bit 7 ON [128] F1INACTIVA
Bit 0ON [1 F2 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F2 INACTIVA
. N ) Bit 2 ON 4] F3ACTIVA
191 Funciones logicas que activan el Bit3 ON [8] F3 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 10 — Set 2 BICHONI16 LACTIVA
Bt 5 ON [32 F4INACTIVA
Bt 6 ON [64] F5 ACTIVA
Bt 7 ON [128] F5 INACTIVA
Bit0ON 1 F6 ACTIVA
Bit1 ON |2 F6 INACTIVA
. N ) Bit 2 ON [4 F7 ACTIVA
192 Funciones logicas que activan el Bit 3 ON ] F7 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 10 — Set 3 BHAON 116 ROIAGTIVA
Bit 5 ON [32 F8 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F9ACTIVA
Bit 7 ON [128] F9 INACTIVA
BitOON [ F10ACTIVA
Bit1 ON 2 F10INACTIVA
. n ) Bit 20N [4 FA1ACTIVA
193 Funciones logicas que activan el Bit3ON [ F11INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 10 — Set 4 BtONT{G il ZACTIVA
Bt 5 ON [32 F12 INACTIVA
Bt 6 ON [64] F13ACTIVA
Bit 7 ON [128] F13INACTIVA
Bit 0 ON[1] F14ACTIVA
Bit1ON 2] F14INACTIVA
. n ) Bit 2 ON [4] F15 ACTIVA
194 Funciones logicas que activan el Bit 3 ON [3] F15 INACTIVA 0-255 0
Blogue Programacion 10 — Set 5 Ee iGN FalGIAGTIVA
Bit 5 ON [32) F16 INACTIVA
Bt 6 ON [64] FA7ACTIVA
Bit 7 ON [128] F17 INACTIVA
Bit 0ON [1 F18 ACTIVA
Bit 1 ON |2 F18 INACTIVA
. n ) Bit 2 ON [4 F19ACTIVA
195 Funciones logicas que activan el Bit 3 ON [3] F19 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacion 10 — Set 6 EREIONT(E 20AGTIVA
Bit 5 ON [32) F20 INACTIVA
Bit 6 ON [64 F21ACTIVA
Bit 7 ON [128] F21 INACTIVA
BItOON ! F22 ACTIVA
Bit 1ON |2 F22 INACTIVA
. n ) Bit 2 ON [4 F23ACTIVA
196 Funciones logicas que activan el Ben43 é)':u [186] Fég Jr/«\/gn\//\/\ 0-255 0
i6 _ it
Blogue Programacién 10 — Set 7 e e
BIt 6 ON [64 F25 ACTIVA
Bit 7 ON [128] F25 INACTIVA
BIOON[! F26 ACTIVA
Bit 1ON |2 F26 INACTIVA
. » ) Bit 20N [4 F27 ACTIVA
197 Funciones logicas que activan el Bit 3 ON [8] F27 INACTIVA 0-255 0
Bloque Programacién 10 - Set 8 BAONI16 F20AGTINA
Bit 5 ON [32 F28 INACTIVA
Bit 6 ON [64 =
Bit 7 ON [128] =
BiOON[I E
Bit1ON |2 =
Bit2ON [4 =
Funciones logicas que activan el Bit3 ON[8 =
198 gieas g i3 ON B - 0-255 0
Bloque Programacion 10 — Set 9 I
Bit 5 ON [32) =
Bt 6 ON [64] =
Bit 7 ON [128] =
Bit0ON[1 E
Bit 1 ON |2 =
. N ) Bit 2 ON [4 =
199 Funciones logicas que activan el Bit 3 ON [8] - 0-255 0
Blogue Programacion 10 - Set 10 Bit4 ON [16] -
Bit5 ON [32] -
Bt 6 ON [64] =
Bt 7 ON [128] E

32
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g Valores de
Ccv Funcién Nota Valores Fabrica
B7 [ B6 | B5 [ B4 [ B3 [ B2 [ BT | BO
200 Velocidad y Efecto del Bloque Velocidad Tipo de efecto 0-255 2
Programacion 1 B[7]-B[5] = Velocidad del efecto
B[4]-B[0] = Efecto
B7 [ B6 | B5 [ B4 [ B3 [ B2 [ BT | BO
201 Velocidad y Efecto del Bloque Velocidad Tipo de efecto 0-255 2
Programacion 2 B[7]-B[5] = Velocidad del efecto
B[4]-B[0] = Efecto B[4]-B[0] = Efecto
B7 [ B6 | B5 | B4 | B3 [ B2 | BI | BO
202 Velocidad y Efecto del Bloque Velocidad Tipo de efecto 0-255 2
Programacion 3 B[7]-B[5] = Velocidad del efecto
B[4]-B[0] = Efecto
B7 [ B6 | B5 | B4 | B3 [ B2 | BI | BO
203 Velocidad y Efecto del Bloque Velocidad Tipo de efecto 0-255 2
Programacion 4 B[7]-B[5] = Velocidad del efecto
B[4]-B[0] = Efecto
B7 [ B6 | B5 | B4 | B3 [ B2 | B1 [ BO
204 Velocidad y Efecto del Bloque Velocidad Tipo de efecto 0-255 2
Programacion 5 B[7]-B[5] = Velocidad del efecto
B[4]-B[0] = Efecto
B7 [ B6 [ B5 [ B4 | B3 [ B2 | B1 [ BO
Velocidad y Efecto del Bloque Velocidad Tipo de efecto
205 g - 0-255 2
Programacion 6 B[7]-B[5] = Velocidad del efecto
B[4]-B[0] = Efecto
B7 [ B6 | B5 [ B4 | B3 [ B2 | B1 [ BO
Velocidad y Efecto del Bloque Velocidad Tipo de efecto
206 g - 0-255 7
Programacion 7 B[7]-B[5] = Velocidad del efecto
B[4]-B[0] = Efecto
B7 [ B6 [ B5 [ B4 | B3 [ B2 | B1 [ BO
Velocidad y Efecto del Bloque Velocidad Tipo de efecto
207 g - 0-255 1
Programacion 8 B[7]-B[5] = Velocidad del efecto
B[4]-B[0] = Efecto
B7 [ B6 | B5 | B4 | B3 [ B2 | B1 | BO
Velocidad y Efecto del Bloque Velocidad Tipo de efecto
208 g - 0-255 0
Programacion 9 B[7]-B[5] = Velocidad del efecto
B[4]-B[0] = Efecto
B7 [ B6 [ B5 [ B4 | B3 [ B2 | B1 [ BO
Velocidad y Efecto del Bloque Velocidad Tipo de efecto
209 iy - 0-255 0
Programacion 10 B[7]-B[5] = Velocidad del efecto
B[4]-B[0] = Efecto

Efectos B[4]-B[0]
Normal
Fluorescente
MedioSeno1
MedioSeno2
Seno Completo
Strobe Simple
Strobe Doble
Sirena

(N[ |w =

Si quiero cargar el efecto “Fluorescente” en el bloque de programacién 10, con una velocidad de 6, la
configuracion seria:

B7 | B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 [ B1 [ BO
Velocidad Efecto
6 2 Valor Decimal
111710 0 JoJoT]1T]o Valor en Bits
194 Valor a cargar en el CV
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Programacion 10

(Tiempo =Valor * 0.6 [s])

cv Funcion Nota Valores V;\Iorgs de
abrica
Tiempo de espera para B7 [ B6 [ B5 | B4 [ B3 [ B2 [ B1 | BO
210 activar/desactivar el Bloque de T. de Desactivacion T. de Activacion 0-255 0
Programacion 1 (Tiempo = Valor * 0.6 [s])
Tiempo de espera para B7 [ B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 | B1 | BO
211 activar/desactivar el Blogue T. de Desactivacion T. de Activacion 0-255 0
Programacion 2 (Tiempo = Valor * 0.6 [s])
Tiempo de espera para B7 [ B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 | B1 | BO
212 activar/desactivar el Blogue de T. de Desactivacion T. de Activacion 0-255 0
Programacion 3 (Tiempo = Valor * 0.6 [s])
Tiempo de espera para B7 [ B6 | B5 [ B4 [ B3 [ B2 [ BT [ BO
213 activar/desactivar el Bloque de T. de Desactivacion T. de Activacion 0-255 0
Programacion 4 (Tiempo = Valor * 0.6 [s])
Tiempo de espera para B7 [ B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 [ B1 | BO
214 activar/desactivar el Bloque de T. de Desactivacion T. de Activacion 0-255 0
Programacion 5 (Tiempo = Valor * 0.6 [s])
Tiempo de espera para B7 [ B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 | B1 | BO
215 activar/desactivar el Bloque de T. de Desactivacion T. de Activacion 0-255 0
Programacion 6 (Tiempo = Valor * 0.6 [s])
Tiempo de espera para B7 [ B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 | B1 | BO
216 activar/desactivar el Blogue de T. de Desactivacion T. de Activacion 0-255 0
Programacion 7 (Tiempo = Valor * 0.6 [s])
Tiempo de espera para B7 [ B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 | B1 | BO
217 activar/desactivar el Bloque de T. de Desactivacion T. de Activacion 0-255 0
Programacion 8 (Tiempo = Valor * 0.6 [s])
Tiempo de espera para B7 [ B6 [ B5 | B4 [ B3 [ B2 [ B1 | BO
218 activar/desactivar el Bloque de T. de Desactivacion T. de Activacion 0-255 0
Programacion 9 (Tiempo = Valor * 0.6 [s])
Tiempo de espera para B7 [ B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 [ B1 | BO
219 activar/desactivar el Bloque de T. de Desactivacion T. de Activacion 0-255 0

Si quiero que el Bloque de Programacién 10

tarde 3 segundos en activarse después de haber apretado la

funcion en la central y 6 segundos para desactivarse depues de haber apagado la funcion, deberia cargar segun las
formulas los valores T. de Desactivacion =10 y T. de Activacion=5, la configuracion seria:

B7 | B6 | B5 | B4

B3 [ B2 | BI | B0

T. de Desactivacion

T. de Activacion

10

5

Valor Decimal

0 [ 1 ]oTJ1

Valor en Bits

165

Valor a cargar en el CV

3
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cv Funcion Nota Valores Valorgs de
Fabrica
. B7 [ B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 [ BI | BO
20 | IMensided FFasede Boquede |0 Intonsidad 0-255 127
Y Fase =[0-1] ,Intensidad=[0-127]
Intensidad /Fase del Bloque de B7 | B6 [ B5 | B4 | BS. [ B2 | B1 | BO
221 P ion 2 F Intensidad 0-255 127
rogramacion Fase =[0-1] Intensidad=[0-127]
- B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 | BO
292 IntenS|d;;i0/Fr2Isnea(iﬁl)lnB:I))oque de = ensidad 0-255 127
Y Fase =[0-1] ,Intensidad=[0-127]
. B7 | B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 [ BI | BO
223 | IMensided FFasede Soquede | [p e 0-255 127
rogramacion Fase =[0-1] ,Intensidad=[0-127]
- B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 | BO
294 Inten&d;;iO/Fersnea(iﬁl)lnB‘ljoque de 3 ntensidad 0-255 127
Y Fase =[0-1] ,Intensidad=[0-127]
Intensidad /Fase del Bloque de B7 | B6 [ B5 | B4 | Ba. [ B2 [ B1 | BO
225 P ion 6 F Intensidad 0-255 127
rogramacion Fase =[0-1] Intensidad=[0-127]
- B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 | BO
296 Intensidad /Fase d.ell Blogue de = ntensidad 0-255 127
Programacion 7
Y Fase =[0-1] ,Intensidad=[0-127]
Intensidad /Fase del Bloque de B7 | B6 [ B5 | B4 | Ba. [ B2 [ B1 [ BO
227 P ion 8 F Intensidad 0-255 127
rogramacion Fase =[0-1] Intensidad=[0-127]
Intensidad /Fase del Bloque de B7 | B6 [ B5 | B4 | BS. [ B2 | B1 | BO
228 Proaramacion 9 F Intensidad 0-255 127
9 Fase =[0-1] ,Intensidad=[0-127]
Intensidad /Fase del Bloque de B7 | B6 [ B5 | B4 | B3. [ B2 [ B1 [ BO
229 Proaramacion 10 F Intensidad 0-255 127
Y Fase =[0-1] ,Intensidad=[0-127]

El valor de intensidad, es el el valor promedio equivalente de tension que se presentara en la salida. El valor 127 equivale
al 100% de la tensién de salida y el valor 0 equivale a un 0% de la tension de salida
La fase indica si el efecto ejecuta en forma normal (0) o en forma invertida (1)

Si quiero que el Bloque de Programacién 10 tenga una intensidad del 25% segun la férmula deberia cargar
el valor 32, con reproduccion normal, la configuracion seria:

B7 | B6 [ B5 [ B4 [ B3 [ B2 [ B1 [ BO
F Intensidad
0 32 Valor Decimal
0 0 J1JToJoJoJoTJo Valor en Bits
32 Valor a cargar en el CV
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cv Funcién Nota Valores Valorgs de
Fabrica
o i B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 BO
240 Sal|daPF|3|ca deI?quue de = - [TAUX [TAUX | AUX [ AUX | AUX | AUX 0-255 0
rogramacién 1 3 2 1 0 LF LT
ida Fisi B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | Bt BO
241 Salida Fisica deI?quue de = - [AUX [ AUX | AUX | AUX [ AUX | AUX 0-255 1
Programacion 2 3 2 1 0 LF LT
da Eici B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 BO
242 Salida Fisica deI.I:%quue de . - [AUX [ AUX | AUX | AUX | AUX | AUX 0-255 0
Programacion 3 3 2 1 0 LF LT
o i B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 BO
243 Sa||daPF|3|ca del?logue de - - [AUX [ AUX | AUX | AUX [ AUX | AUX 0-255 1
rogramacion 3 2 1 0 LF | LT
da Eici B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 BO
244 Salida Fisica deI.I:%quue de = - [ AUX [ AUX | AUX | AUX | AUX | AUX 0-255 0
Programacion 5 3 2 1 0 LF LT
da Eici B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 BO
245 Salida Fisica del Blogue de [ - [AUX[TAUXT| AUX | AUX [ AUX | AUX || 0-255 1
Programacion 6 3 2 1 0 LF | LT
s B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 BO
246 SalldaPFlsma delllj%loc;ue de - - [AUX [ AUX | AUX [ AUX | AUX | AUX 0-255 2
rogramacion 3 2 1 0 LF | LT
da Eici B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 BO
247 Salida Fisica del Blogue de - [ - [AUXT[TAUXT[ AUX | AUX | AUX | AUX || 0-255 3
Programacion 8 3 2 1 0 LF | LT
ida Fisi B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | Bt BO
248 Sal|daPF|3|ca dellﬁlogue de 5 - [TAUX [TAUX | AUX | AUX | AUX | AUX 0-255 3
rogramacion 3 2 1 0 LF | LT
da Eici B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 BO
249 Salda Fisica dal Bloque de ~ . TAUXT[TAUXT| AUX [ AUX [ AUX [AUX || 0-255 255
rogramacion 10 3 2 1 0 LF | LT

La luz frontal (LF), luz trasera (LT), AUXO0 y el AUX1 estan disponibles en todos los decoders ,EI AUX2 y el AUX3 estan
disponibles en el RLT1102.

Si quiero que el Bloque de Programacién Se reproduzca por la salida AUX1 y LF la configuracion seria:

B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | Bt B0
a = AUX | AUX | AUX | AUX [ AUX | AUX
3 2 1 0 LF LT

0 0 0 0 0 1 1 0 Valor Decimal
0 0 0 0 0 1 1 0 Valor en Bits
6 Valor a cargar en el CV
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S

Preguntas frecuentes

Las partes estan demasiado calientes y/o empezaron a humear.
iDesconecte el sistema de la red inmediatamente!

e Posible causa: una 0 mas conexiones soldadas incorrectamente. Compruebe a las conexiones.
e Posible causa: La conexidn del motor esta conectado al chasis de la locomotora .
e Posible causa: el Motor consume mas de 1A.

La locomotora no funciona en modo analégico.

e Posible causa: Si la locomotora se controla con una control de velocidad PWM analégico, es posible que
el decoder no funcione ya que este controlador puede generar una sefial similar a la del controlador
digital, haciendo que el decoder no entre en el modo analégico. El modo analdgico solo es detectado con
controles de velocidad de corriente alterna.

e Posible solucién: Conectar a la entre los dos puntos de salida del controlador PWM un capacitor
despolarizado de 1000uF x 35v.

37
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Condiciones de la garantia

Todos los productos salen de fabrica probados. Este producto esta garantizado por seis meses; la
garantia incluye la correccién de las fallas que se deban a una falla de material o defecto de fabrica.
Garantizamos el cumplimiento de las especificaciones técnicas si el decodificador fue montado y conectado
de acuerdo con el manual. No nos hacemos responsables por dafios y perjuicios, o dafios secundarios en
relacion con este producto. Nos reservamos el derecho a efectuar mejoras, suministrar piezas de repuesto o
la devolucion del precio de compra.

Los siguientes puntos invalidan la garantia:

- Un uso inadecuado uso del soldador o el estafio.

- Si el dafio es causado por no seguir las instrucciones en este manual.
- Si el modulo ha sido alterado.

- Si el cobre o las pistas de cobre estan levantadas.

- Si el dafio se produce debido a una sobrecarga del médulo.

- Si se ha conectado a un voltaje o corriente incorrecta.

- Si esta dafado por el uso negligente o abuso.

- Si esta dafado por descargas electroestaticas sobre los componentes.
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Conexiones de las salidas

Como conectar un led

Uno de los problemas clasicos cuando se conecta un led es calcular el valor de la resistencia. Sin resistencia
el led se quema por exceso de corriente. Hoy en dia, los leds comunes son muy eficientes y por lo tanto la
corriente necesaria para encenderlos es bastante baja: 5mA o menos para los leds indicadores y 20mA para
los leds de alta luminosidad. Los leds son relativamente tolerantes en materia de corriente por lo que se
puede variar entre 5mA y 15mA para los led indicadores y entre 15mA y 30mA para led de alta luminosidad
(entre estos Ultimos los blancos y los azules). La resistencia recomendada para la mayoria de las
aplicaciones de ferromodelsimo es de 1k ohms.

o ﬁR o + 3
_Qj led 2—%@ @

A

La conexion + va al cable azul y la conexién — va al cable de la funcién elegida del decoder.
La formula para calcular la resistencia se obtiene de la ley de Ohm y es la siguiente: R = (V — Vled ) / |

Como mejorar el parpadeo con las luces conectadas al chasis

La mayoria de las locomotoras Marklin antiguas tienen las luces conectadas al chasis. Cuando se
usan en modo digital se puede percibir un parpadeo, si usted no quiere el parpadeo de la l[ampara, debera
desconectarla del chasis de la locomotora, y conectar el punto que estaba tocando el chasis y conectarlo al
cable azul del decodificador.

Si es imposible quitar o aislar el soporte la lampara, se puede utilizar un circuito de adaptacion como el que
se describe a continuacion:

. 4
47uF 1 25V
* 4v7
mal 1N4148
Chasis Decoder

Imagen 1 - Modificacion para evitar el parpadeo en locomotoras antiguas

ATENCION: Este circuito es una recomendacion, cuando conecte este o cualquier otro circuito al
& decoder evite dejar cables sueltos o con aislamiento precario. El uso de este circuito queda bajo su
exclusiva responsabilidad.
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Especificaciones Tecnicas

Modos de Operacion:

Analggico AC
- Es posible deshabilitar el modo Analégico AC.
- Mantiene la informacion del sentido.

Analagico CC
- Es posible deshabilitar el modo Analégico CC.
- Mantiene la informacion del sentido.

Digital DCC NMRA

- Control de velocidad de 14 28 y 128 pasos.

- Direcciones cortas y largas.

- Deteccion automatica del modo de control de velocidad.

- Mantiene la informacién del decoder tanto Sentido como velocidad o funciones activas.
- 28 funciones programables y mapeables.

Digital Motorola |
- Control de velocidad de 15 pasos.
- Direcciones 16.
- Aimacena la informacién del decoder tanto sentido como velocidad o funciones activas.

Digital Motorola ll
- Control de velocidad de 15 pasos.
- Direcciones: 255.
- Aimacena la informacién del decoder tanto sentido como velocidad o funciones activas.
- 4 funciones programables y mapeables.

Motor

- El decoder posee control activo de corriente , es decir que aunque el motor tenga capacidad de
consumir mas de 1.2 A el decoder regulara dicho consumo dinamicamente para evitar que se sobrecalienten
los componentes internos.

- Sistema de control PID que permite un arranque suave y una velocidad constante
independientemente de la carga que la locomotora tire.

- Tipo de Motor seleccionable : CA o CC.

Funciones

- 6 funciones si se utiliza el motor de CC o 4 funciones si se utiliza motor de CA.
- Salidas programables y mapeables.

L1
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Parametros Eéctricos

Alimentacion: 12-24 V

Consumo sin carga: 6mA

Consumo con el motor: 1000mA con control dinamico

Consumo por Salida (AUX1,AUX2,AUX3,AUX4): 500mA con limitacion de corriente

La sumatoria de todas las corrientes (motor y todas salidas activadas) nunca debe exceder los
( l S 1200 mA.

Parametros Eléctricos

Temperatura de uso: 0a45C
Humedad relativa maxima: 85 %
Dimensiones: 21 x 15 x5 mm
Peso: 2,1¢g

n



